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Bezpecnostni instrukce

DULEZITE

PRED ZAHAJENIM POUZiVANi ROBOTA SI RADNE PRECTETE CELY NAVOD A PONECHTE SI JEJ

PRO DALSI POUZITi

PRED PRVNiM POUZITiM ROBOTA POSEKEJTE TRAVNIK NA VYSKU MAX. 10 CM.

1.1 VSeobecné bezpecnostni pokyny
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Pfed pouZitim robota si peclivé prectéte a pochopte vSechny pokyny.
S robotem pouzivejte pouze originalni dily a pfislusenstvi doporucené spolecnosti Mammotion.
Sekacka Mammotion je uréena pro péci o travnik v domdcnosti a neni uréena pro komeréni poutziti.

Nikdy nedovolte détem, osobam se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo
s nedostatkem zkuSenosti a znalosti, ani osobam, které nejsou s témito pokyny obeznameny, aby robota pouzivaly.
Vék obsluhy muize byt omezen mistnimi omezenimi.

NEDOVOLTE détem, aby se béhem provozu pohybovaly v blizkosti robota nebo si s nim hraly.
NEPOUZIVEITE robota v oblastech, kde si lidé nejsou védomi jeho p¥itomnosti.

Pri manualnim ovladani robota pomoci aplikace Mammotion vZdy chodte — nikdy nebéhejte. Budte opatrni na svazich
a udrZujte spravny postoj a rovnovahu. Pfi manualnim ovladani prebirate za robota veskerou zodpovédnost.

Nesedejte ani nestoupej na robota, adaptér, kabely, nabijeci zakladnu. M(ze dojit k jejich poskozeni a ztraté zaruky.
NEDOTYKEJTE se pohyblivych &3sti, jako je Zaci kotoué, noze a kola, dokud se veskery pohyb zcela nezastavi.

Pokud robota pouzivate ve verejnych prostorach, umistéte kolem pracovni plochy vystrazné cedule s nasledujicim
textem: ,Varovani! Automatickd sekacka na travu! Drzte se dal od robota! Dohlizejte na déti!“

NENECHAVEJTE nikdy robota v provozu bez dozoru, pokud se v blizkosti nachazeji domaci zvitata, déti nebo osoby.
PFi provozu robota noste pevnou obuv a dlouhé kalhoty.

Abyste predesli poskozeni robota a nehodam s vozidly a osobami, nenastavujte pracovni oblasti ani propojovaci cesty
pres verejné cesty ani verejné komunikace.

NEPRIPOJUJTE ani se nedotykejte poskozeného kabelu, dokud neni odpojen od elektrické zasuvky. Pokud se kabel
béhem provozu poskodi, odpojte zastrcku ze zasuvky. Opotiebovany nebo poskozeny kabel zvysuje riziko Urazu
elektrickym proudem a mél by byt ihned vyménén za novy. Obratte se neprodlené na autorizovany servis.

Udrzujte prodluzZovaci kabely v dostatecné vzdalenosti od pohyblivych nebezpecénych ¢asti robota, jako jsou Zaci noze,
aby nedoslo k poskozeni kabell a robota.

NEMODIFIKUJTE robota sami. Upravy by mohly narusit jeho provoz, vést k vaznému zranéni a/nebo poskozeni, nebo
vést ke zruSeni zaruky. PouZivejte pouze origindlni dily a prislusenstvi schvalené spole¢nosti Mammotion.

Pokud robot vydava neobvykly zvuk nebo signalizuje alarm, okamzité stisknéte tlacitko STOP.
Pravidelné (1x tydné) kontrolujte, zda vSechny ¢asti robota funguji normalné.

Pred provadénim udrzby, cCisténim robota nebo jeho kontrolou nejprve vypnéte robota a vyjméte z néj kli¢. Pokud
robot abnormalné vibruje, pred opétovnym spusténim zkontrolujte, zda neni poskozeny. Robot nepouZivejte, pokud
jsou nékteré jeho casti poskozené nebo vadné.

Nedotykejte se Zacich nozi a kotoucd pokud je robot v provozu. P¥i manipulaci s Zacimi nozi a kotouci nejprve vidy
vypnéte robota, vytahnéte kli¢ a vidy pouZivejte ochranné rukavice.

Obrazky pouzité v tomto navodu jsou pouze orientacni. Podivejte se na skute¢ného robota.

V pfipadé bazénu na zahradé zajistéte, aby robot sekal trdvu v dostatecné vzdalenosti od hrany bazénu (min. 50 cm).
Vyrobek ma vodéodolnost IPX6 v pracovni poloze, neni viak Uplné vodotésny.

Vodéodolnost IPX6 je v pracovni pozici robota.
UZivatel je zodpovédny za nehody/nebezpedi, které vzniknou jinym osobam na jeho pozemku.

Robota a pfislusenstvi smi opravovat a upravovat pouze autorizovany servis nebo odborné zpUsobild osoba, ktera byla
proskolena v autorizovaném servisu.

Provozni a skladovaci teplota: 0°C —40°C. Provozni teplota pro nabijeni: 6°C - 40°C.



1.2 Bezpecnostni pokyny k nabijeci zakladné

1. NEUMISTUITE nabijeci zakladnu do mist, kde by o ni lidé mohli zakopnout.
NEUMISTUJTE nabijeci zakladnu do mist, kde hrozi stojata voda.

3. K nabijeni robota pouZivejte pouze originalni nabijeci zakladnu. Nespravné pouZiti mlze vést k Grazu elektrickym
proudem, prehrati nebo uniku korozivni kapaliny z baterie. V pfipadé uniku elektrolytu do oci, oplachnéte oci
vodou nebo neutralizacnim prostfedkem a vyhledejte Iékarskou pomoc, pokud se korozivni kapalina dostane do
odi.

4. Udrzujte nabijeci zakladnu a pfislusenstvi alespon 60 cm od hoflavych material(i. Poruchy nebo prehrati mohou
predstavovat riziko pozaru.

5. Pripfipojovani napajeciho zdroje do zasuvky vidy pouZivejte proudovy chrani¢ (RCD) s vypinacim proudem
maximalné 30 mA.

1.3 Bezpecnostni pokyny k se¢eni

1. Nesahejte rukama a nohama do blizkosti Zacich noz(i. Nesahejte pod robota ani se ho nedotykejte, kdyz je
zapnuty.

2. Nezvedejte ani nepfemistujte robota, kdyZ je zapnuty.
Pfed spusténim odstrante z trdvniku kameny, vétve, nafadi, hracky ani jiné pfedméty, abyste zabranili poSkozeni
noza.

4. Na robota a nabijeci zakladnu NEPOKLADEJTE Zadné predméty. NESTOUPEJTE ANI NESEDEJTE na robota a jeho
pfislusenstvi.
NEPOUZIVEITE robota, pokud tla¢itko STOP nefunguije.

6. Zabrante srazkam s lidmi nebo zvifaty. Pokud se mu nékdo nebo néco dostane do cesty, okamZité robota
zastavte.

Vidy robota vypnéte, kdyZ se nepouZziva.

8. NEPOUZIVEJTE robota soucasné s vysuvnymi zavlazovadi (sprinklery) a vyhnéte se umistovani propojovacich cest
v misté, kde jsou instalovany zavlazovace (sprinklery).

9. NEPOUZIVEJTE robota ve stojaté vodé nebo za silného desté.

1.4 Bezpecnostni pokyny k baterii

Lithium-iontové baterie mohou pfi nespravném zachazeni explodovat nebo se vznitit. Zabrante demontazi, zkratlim,
vystaveni vodé, ohni nebo vysokym teplotam. Zachazejte s nimi opatrné a vyvarujte se jakéhokoli mechanického nebo
elektrického poskozeni. Skladujte baterie mimo dosah pfimého slune¢niho zareni.
1. PouZivejte pouze origindlni nabijeci zakladnu a napajeci adaptér. Nekompatibilni nabijecky mohou zpUsobit

uraz elektrickym proudem nebo prehrati.
2. NEPOKOUSEJTE se opravovat ani upravovat baterie. Pokusy o opravu mohou vést k vaznému zranéni v

dusledku vybuchu nebo urazu elektrickym proudem. V pfipadé uniku jsou uvolnéné elektrolyty korozivni a
toxické.

1.5 Navod

Podrobny navod k robotické sekacce Mammotion je zdarma ke stazeni na strankdch www.lubasekacky.cz

Video tutorialy Ndvody CZ/SK



Pouzité symboly

Tyto symboly naleznete na vyrobku. Peclivé si je prostuduijte.

DL IC

TS-A081-2703002

Pouzijte odnimatelny napajeci adaptér TS-A012-1201002.

D—I:]-C Pouzijte odnimatelny napajeci adaptér
TS-A081-2703002 TS-A081-2703002/ADS-81EJ-27-5.
ADS-81EJ-27-5

Tento vyrobek je v souladu s platnymi smérnicemi CE. BLAKAR trading s.r.o.
prohlasuje, Ze stanoveny vyrobek je ve shodé a splriuje smérnici 2014/53/EU.

c € PIna verze prohlaseni o shodé je k dispozici na www.blakar.cz/prohlaseni-o-
shode

Made in China  Tento vyrobek je vyroben v Ciné .

Tento vyrobek neni dovoleno likvidovat jako béiny domovni odpad.
E Zajistéte ekologickou likvidaci vyrobku v souladu s mistnimi predpisy. Vice
— informaci na www.asekol.cz
LA Tento vyrobek muze byt recyklovan .
% Vice informaci na www.ekokom.cz

Baleni tohoto vyrobku by nemélo byt vystaveno vlihkosti a vodé.

Baleni tohoto vyrobku by nemélo byt zakryto.

i )

Nesmi se prevracet.

Tento vyrobek je kiehky.

Na baleni tohoto vyrobku ani na vyrobek a jeho pfislusenstvi se nesmi
Slapat, sedat ani stoupat.

Spotrebic tridy lll.

€& O\ re mx

Varovani - nedotykejte se rukama ani nohama pohyblivych ¢asti
vyrobku a Zacich nozi, pokud se pohybuji.

Do not touch rotating blade.
Ne touchez pas la lame rotative.



VAROVANI: Pfed pouzitim vyrobku si peclivé prectéte cely navod.

VAROVANI: Nebezpeéi vymriténi predmétd proti télu. BEhem provozu
udrZujte dostatec¢nou bezpecnou vzdalenost od vyrobku.
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VAROVANI: Nedavejte ruce ani nohy pod zapnuty nebo spustény
vyrobek. Pfi manipulaci s vyrobkem nebo jeho zvedanim vypnéte
nejprve vyrobek a vyjméte z néj klic.

B>

="

=
)
~J

VAROVANI: Nikdy nejezdéte na vyrobku. Nikdy nedavejte ruce ani
nohy do blizkosti rotujicich nozii nebo pod zapnuty vyrobek.

b >

c € BLAKAR trading s.r.o. prohlasuje, Ze stanoveny vyrobek LUBA je ve shodé a spliiuje
smérnici 2014/53/EU. PIna verze prohlaseni o shodé je k dispozici na www.blakar.cz/

prohlaseni-o-shode/

Veskeré elektrické a elektronické vyrobky musi byt likvidovany oddélené od

E komundlniho odpadu prostfednictvim uréenych sbérnych mist. Ekologicka likvidace
tohoto zafizeni je zajiSténa v rdmci kolektivniho systému Asekol (www.asekol.cz).
Pouzité baterie nebo akumulatory nepatii do netfidéného odpadu, muzete je
bezplatné odevzdavat na mnoha mistech, ktera jsou oznacena jako ,mista zpétného
odbéru” spolecnosti Asekol (www.asekol.cz).

Znacka ZELENY BOD je ochrannou zndmkou. ZELENY BOD znamens, Ze za tento obal byl
uhrazen finanéni pfispévek organizaci zajistujici zpétny odbér a vyuZiti obalového

odpadu v souladu se Smérnici ES 94/62 (www.ekokom.cz).



LUBA 3 AWD

Pohled zeshora

Tlacitko STOP

1
(2]

Destovy senzor

360°LiDAR

(3]

Svétlo

Obsah baleni

1x roboticka sekacka LUBA 3
1x naraznik

# 2x boc¢ni ochranna lista
“-jf' ' 1x nabijeci zakladna
1x sttiSka na nabijeci zakladnu
1x napajeci adaptér
2x bezpecnostni kli¢
1x sada naradi a Sroubl
1x navod

Pohled zespodu

Zaci nGiZ
@

Zaci kotou¢ 42 ) (SN ' . j Omni kolo

Zadni kolo

® IR prijimac

Nabijeci kontakt

Bezpecnostni kli¢

®



Tlacitka
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Dlouhym stiskem sekacku vypnete/zapnete.

Tlacitko Popis

Dvojitym stisknutim odemknete robota pouze po nouzovém zastaveni.
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V pripadé nouze stisknéte tlacitko STOP.

® Stisknéte postupné pro pokracovani v seceni.

i > ® Stisknéte a podrite .!__4{ po dobu 5 sekund, poté stisknéte O pro aktivaci
- DropMow. DropMow se pouZziva k jednorazovému seceni nezmapovanych
travnikl nebo k Upravé travniku mimo zmapované oblasti.

ﬁ > Postupnym stisknutim zahajite navrat do nabijeci zakladny.

LED kontrolky sekacka

LED Stav Popis
Cervena sviti Robot funguje spravné.

® OTA aktualizace.

Cervend pulzuje Robot se nabiji.

Tlacitko STOP aktivovano.

Vybita baterie.

Robot uvizl.

Kli¢ neni v sekacce spravné vlozen.

Robot byl nadzvednut/nahnut/pfeklopen.

Cervena pomalu
Boéni LED blika
kontrolky

Robot vykazuje chybu (vice v aplikaci).
Aktualizace robota selhala.

Cervena rychle
blika

Robot je vypnuty.

Robot je ve stand by rezimu.

Bocni LED jsou vypnuté v aplikaci.

Robot je v manudlnim rezimu, ale aktualné je
neaktivni.

Nesviti



Sestaveni a zprovozneéni

Sestaveni sekacky

1. Opatrné povytdhnéte
konektor z predni ¢asti robota
a pripojte jej k narazniku.

2. Stisknéte k sobé a podrzte
bocni tlacitka pro zajisténi
narazniku, LED narazniku musi
smérovat vzhlru a nasadte
naraznik do robota.

3. Pomoci priloZzeného kfizového
Sroubovaku nainstalujte

a utahnéte dva Srouby z horni
strany narazniku.

4. Umistéte robota koly vzh(ru
na mékky, Cisty povrch, davejte
pozor, abyste neposkodili modul
LiDAR a nainstalujte bo¢ni
ndrazniky. Utdhnéte Srouby
pomoci pfilozeného
Sestihranného Sroubovéku.

Sundejte zespodu robota
prepravni bezpecnostni kryt.

RN

5. Vlozte bezpecnostni kli¢ do
zadniho slotu v sekacce pro klic.




Instalace nabijeci zakladny a aktivace sekacky

1. Pripojte stfisku na horni stranu nabijeci zakladny.

2. K upevnéni nabijeci zakladny na zvoleném misté pouzijte Ctyfi prilozené koliky. Ujistéte se, ze nabijeci zakladna
sméruje najizdéci plochou k travniku.

Wi Wi
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Rovny povrch: Oblast by méla byt bez vyraznych hrbol(, svahi nebo kamen.

Blizky zdroj napajeni: Pro napajeni nabijeci zakladny je nutna pfistupna zasuvka s proudovym chranicem (RCD)
s vypinacim proudem maximalné 30 mA.

Volné okoli: V okruhu 1 m vlevo, vpravo a pred nabijeci zakladnou se nesmi nachédzet zddné prekazky.
Nabijeci zakladna musi mit volny vyhled na oblohu.

Aktivace sekacky

1. Pfipojte kabel nabijeci zakladny i e |‘|[j I
k napdjecimu adaptéru. =]

2. Zapojte napajeci adaptér do
elektrické zasuvky. Zajistéte
kabel k podkladu pomoci
dodanych kabelovych kolik(.

3. Umistéte sekacku manualné
do nabijeci zakladny a zac¢néte
nabijet. Po spravném
manualnim zaparkovani

SEKACKU NEZAPINEJTE, vlozte ji manudalné do nabijeci
zakladny, aby se mohla sama aktivovat.

sekacky do nabijeci zakladny M
se boéni LED rozsviti a sekatka |- M€ ¥4 ‘ — o % |
se aktivuje. Nechte baterii 4\ ! '\ '! _ L o g
pIné nabit. e — ; ' A - )
4. Stahnéte si aplikaci Mammotion — — / N /
a postupujte dle pokynd v - Ng‘ o 5
aplikaci. ( = , ————"
5. Provedte aktualizaci sekacky.




LUBA mini 2

Pohled zeshora
Tladitko STOP

Bezpecnostni kli¢

(2] Destovy senzor

(3

Kontrolky
7

Bo¢ni LED
18

Omni kolo
0]

Pohled zespodu

Zaci nGiz

Baterie

IR prijimac

Nabijeci kontakt

6]



LUBA mini LiDAR 2025

Pohled zeshora

e Destovy senzor Tlacditko STOPo

@ Kamera s Al Ovladaci panele
Bo¢ni LED

~ Svétlo 4
>

[
Lt

Madlo

@ Naraznik

Baterie

IR pfijimac

Kolo 0

Nabijeci kontakt

® 6 6




Tlacitka a kontrolky

Tlacitko
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Popis

Dlouhym stiskem sekacku vypnete/zapnete.

Dvojitym stisknutim odemknete robota pouze po nouzovém zastaveni.

V pripadé nouze stisknéte tlacitko STOP.

® Stisknéte postupné pro pokracovani v seceni.

® Stisknéte a podrzte .!_4{ po dobu 5 sekund, poté stisknéte O pro aktivaci DropMow.
DropMow se pouZiva k jednorazovému seceni nezmapovanych travnikd nebo k Upravé
travniku mimo zmapované oblasti. Tuto funkci nema model LUBA mini LiDAR 2025.

Postupnym stisknutim zahajite navrat do nabijeci zakladny.

Kontrolky indikuji stav baterie (sviti vSechny - baterie je pIné nabitd).

LED kontrolky sekacka

LED

Bocni LED
kontrolky

Stav Popis
Cervena sviti Robot funguje spravné.
Eervens pulzuie ® OTA aktualizace.
pulzuj ® Robot se nabiji.
® Tlacitko STOP aktivovano.
Eervena pomalu ® Vybita ba'terle.
blika e Robot uvizl.
o Kli¢ neni v sekacce spravné viozen.
® Robot byl nadzvednut/nahnut/pfeklopen.
Cervena rychle ® Robot vykazuje chybu (vice v aplikaci).
blika ® Aktualizace robota selhala.
® Robot je vypnuty.
» ® Robot je ve stand by rezimu.
Nesviti v . . . I
® Bocni LED jsou vypnuté v aplikaci.
® Robot je v manudlnim rezimu, ale aktudlné je

neaktivni.



Sestaveni a zprovozneéni

Sestaveni sekacky

1. Sejméte kryt ze sekacky.

2. Pfipojte kamerovy modul
propojenim odpovidajicich kabel(
k sobé.

3. Zarovnejte kabely do sekacky

a umistéte spravné kamerovy B i
modul, poté utdhnéte Srouby h 3
modulu. By
4. Sloupnéte ochrannou félii

z modulu.

Instalace nabijeci zakladny a aktivace sekacky

1. Pfipojte stfiSku na horni stranu nabijeci zakladny.

2. K upevnéni nabijeci zakladny na zvoleném misté
pouZzijte ¢tyfi pfiloZzené koliky. Ujistéte se, Ze nabfjeci
zadkladna sméfuje najizdéci plochou k travniku.

TETT

Vs
.i 3£Eili égg‘ +
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Rovny povrch: Oblast by méla byt

bez vyraznych hrbold, svahd nebo

kamend.

Blizky zdroj napajeni: Pro napajeni

nabijeci zakladny je nutna

pristupna zasuvka s proudovym

chranicem (RCD) s vypinacim

proudem maximalné 30 mA . £
Volné okoli: V okruhu 1 m vlevo, N \
vpravo a pred nabijeci zakladnou J '

se nesmi nachazet Zzadné prekazky. | 6 >
Nabijeci zakladna musi mit volny / | @
vyhled na oblohu. \




Aktivace sekacky

. Pripojte kabel nabijeci
zakladny k napajecimu
adaptéru.

. Zapojte napajeci adaptér do
elektrické zasuvky. Zajistéte
kabel k podkladu pomoci

dodanych kabelovych kolikd.

. Umistéte sekacku manualné

do nabijeci zakladny

a zaCnéte nabijet. Po
spravném manualnim
zaparkovani sekacky do
nabijeci zakladny se bocni
LED rozsviti a sekacka se

aktivuje. Nechte baterii plné

nabit.

4. Stahnéte si aplikaci
Mammotion a postupujte
dle pokynt v aplikaci.

5. Provedte aktualizaci sekacky.

Obsah baleni

SEKACKU NEZAPINEJTE, vlozte ji manualné do nabijeci
zakladny, aby se mohla sama aktivovat.

1x roboticka sekacka LUBA mini 2/LUBA mini LiDAR

1x kamerovy modul

1x nabijeci zakladna

1x stfiSka na nabijeci zakladnu
1x napdjeci adaptér

1x sada naradi a Sroubd

1x ndvod

= iﬂ[-\iﬁl;

o




YUKA mini 2

Pohled zeshora

1. Tlagitko nastaveni vysky
seceni zmacknout smérem
dold a otodit

2. Indikator stavu baterie
3. Destovy senzor
4. Viz popis nize pod obrazkem
5. Kontrolky
6. STOP tla¢itko
7. Kli¢
8. Bocnisvétla LED
YUKA mini 2 800 YUKA mini 2 1000
4. Modul YUKA mini 2800 4- Modul YUKA mini 2 1000
4-A. Vision modul 4-A. 360° LiDAR
4-B. Svétlo 4-B. Svétlo
4-C. Vision modul
Pohled zespodu
9. Pfednikolo
10. Zadni kolo

11. Vyménitelna baterie

12. Infracerveny pfijimac

13. Madlo
14. Zaci ndz
15. Zaci kotout

16. Nabijeci kontakt




Tlacitka a kontrolky

® Pokud se vyskytnou jakékoli neocekavané problémy, stisknéte tlacitko STOP pro okamzité
zastaveni robota.

® Dlouhym stiskem Q)robotavypnete/zapnete.

® Dvojitym stiskem odemknete pouze robota po nouzovém stastaveni.

® Stisknutim ﬁ , a poté stisknutim zahajite navrat robota do nabijeci zakladny.

® Stisknutim !7_.11 , @ poté stisknutim spustite pokracovani v seceni.

® Stisknutim a pridrzenim 1111 po dobu 5s, a poté stisknutimaktivujete DropMow.
DropMow se pouziva k jednorazovému seceni nezmapovanych travnikd nebo k Upravé travniku

mimo zmapované oblasti.

7 v ’ v o v ’ 0 ’, Ve v v v ,
® Zmacknutim smérem doll a otocenim nastavite manualné vysku seceni.

LED kontrolky sekacka

LED Stav Popis

Zelena sviti Robot funguje spravné.

OTA aktualizace.

Zelend pulzuje Robot se nabiji.

Tlacitko STOP aktivovano.

Vybita baterie.

Robot uvizl.

Kli¢ neni v sekacce spravné vlozen.

Robot byl nadzvednut/nahnut/pfeklopen.

Modra blika
Boc¢ni LED

kontrolky

Eervend sviti Robot yykazuje chybu (vice v aplikaci).
Aktualizace robota selhala.

Robot je vypnuty.

Robot je ve stand by rezimu.

Bocni LED jsou vypnuté v aplikaci.

Robot je v manualnim rezimu, ale aktualné je
neaktivni.

Nesviti



Sestaveni a zprovozneéni

Sestaveni nabijeci zakladny

1. VloZte nabijeci véz do stojné desky nabijeci
zakladny, dokud neuslysite KLIKNUTI.

2. Vlozte Ctyfi Srouby do spodni ¢asti nabijeci
zakladny viz obrazek a utahnéte je pomoci
pfiloZzeného Sroubovaku.

3. K upevnéni nabijeci
zékladny na zvoleném
misté pouZijte Ctyfi
priloZzené koliky. Ujistéte
se, Ze nabijeci zakladna
sméfuje najizdéci plochou
k travniku.

Rovny povrch: Oblast by méla byt

bez vyraznych hrbold, svahd nebo
kamend.

Blizky zdroj napajeni: Pro napajeni
nabijeci zakladny je nutna
pristupna zasuvka s proudovym
chréni¢em (RCD) s vypinacim
proudem maximalné 30 mA .
Volné okoli: V okruhu 1 m vlevo,
vpravo a pred nabijeci zakladnou
se nesmi nachdazet zadné prekazky.
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Nabijeci zakladna musi mit volny
vyhled na oblohu.
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Blizko travniku (pouze YUKA mini 2 800): Pro pfesné polohovani se ujistéte, Ze vzdalenost mezi nabijeci zakladnou a
robotem béhem procesu mapovani nepresahuje 60 m. Pokud mate vice neZ jednu oblast travniku, doporucuje se
umistit nabijeci zakladnu mezi né pro optimalni vykon.

W1
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Aktivace sekacky

1. Pripojte kabel nabijeci
zakladny k napajecimu SEKACKU NEZAPINEJTE, vloite ji manualng do nabijeci
adaptéru. o . zakladny, aby se mohla sama aktivovat.

2. Zapojte napajeci adaptér do

elektrické zasuvky. Zajistéte

kabel k podkladu pomoci

dodanych kabelovych kolikd.
3. Umistéte sekacku manudlné

do nabijeci zakladny

a zaCnéte nabijet. Po

spravném manualnim
zaparkovani sekacky do
nabijeci zakladny se bocni
LED rozsviti a sekacka se
aktivuje. Nechte baterii

plné nabit.

4. Stahnéte si aplikaci
Mammotion a postupujte
dle pokynt v aplikaci.

5. Provedte aktualizaci sekacky.

Obsah baleni

1x robotickd sekacka YUKA mini 2
1x véz nabijeci zakladny

1x stojna deska nabijeci zakladny
1x napadjeci adaptér

1x sada naradi a Sroubl

1x navod

M






Model:

SN:

Datum prodeje:

Razitko prodejce:

Tento zaruéni list plati pro vyrobky dovezené do Ceské republiky firmou BLAKAR trading s.r.o.,
provozovna: Azalkova 1272, 252 42 Jesenice, IC: 282343391, DIC: CZ28234391.

ZARUCNI PODMINKY

* Na vyrobek se poskytuje zaruka za jakost v délce 36 mésicli ode dne prodeje spotrebiteli.
e Zaruka se vztahuje na vady vzniklé prokazatelné nasledkem vadného materialu.

e Zaruka se nevztahuje na vady zpusobené dopravou, nedodrzenim pokynu k obsluze
uvedenych v ndvodu, Spatnou udrzbou, mechanickym poskozenim, zdsahem do

vyrobku, nebo zavady zplsobené poruchami v el. siti, nespravnou instalaci,

nevhodnym umisténim (prasné, chemicky ¢i jinak nevhodné prostredi)

e Zaruka se nevztahuje na vady zpUisobené béznym opotirebenim (u baterii zejména ztrata kapacity,
Zivotnost baterie je minimalné 6 mésicli ode dne prodeje, Ci opotirebeni

Zacich nozu, zacich kotouctl, pneumatik, kol atd.).

* Pro uplatnéni zaruky je nutné predlozit doklad o koupi (napriklad faktura, stvrzenka nebo
vyplnény zarucni list s razitkem prodejce)

Autorizovany servis pro Ceskou republiku
BLAKAR trading s.r.o., Azalkova 1272,
252 42 Horni liréany, Ceskd republika

tel.: +420 774 737 789, +420 606 839 644

(Po—P4a 8:00-16:30)
e-mail: servis@blakar.cz

www.lubasekacky.cz

772 /A MMOTION

Copyright © 2026, MAMMOTION All Rights Reserved.

Informace uvedené v zaruénim listu jsou platné v den tisku, zmény vyhrazeny
z divodu aktualizaci a tiskovych chyb.
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